CHALLENGE DAY s

Robs Seguidor de Faixa

A Coordenacdo do curso de Engenharia de Controle e Automacdo torna publico o
presente edital para participacdo no Challenge Day 2026. A Competicdo do Robd
Seguidor de Faixa visa promover a integracdo interdisciplinar, o desenvolvimento de
solucdes tecnoldgicas e a aplicacao pratica de conceitos de hardware, software e gestao
de projetos.

1. PARTICIPANTES
O desafio é aberto a todos os estudantes regularmente matriculados nos cursos de:

e Administracéo

« Engenharia de Alimentos

o Engenharia de Controle e Automacao
« Engenharia de Computacao

2. FORMACAO DAS EQUIPES

o Cada equipe deve ser composta por, no minimo, 4 e, no maximo, 6 integrantes.

e Interdisciplinaridade: Recomenda-se fortemente a formacdo de equipes com
alunos de diferentes cursos, visando a troca de competéncias (ex: gestdo de
custos/tempo por alunos de Adm e desenvolvimento técnico pelas Engenharias).

« Nao é obrigatorio que os integrantes pertencam a mesma turma ou periodo.

« E vedada a participagdo de membros externos; todos devem possuir vinculo
académico ativo com a instituicao.

« Cada equipe podera inscrever apenas um (01) robd.

3. OBJETIVO DO DESAFIO

O objetivo é que um robé moével autbnomo complete o percurso estabelecido no menor
tempo possivel, mantendo-se fiel a uma faixa branca de 20mm de largura sobre uma
superficie (pista) preta. O vencedor sera definido pelo melhor tempo obtido entre trés
tentativas (baterias).

4. ESPECIFICACOES DA PISTA

e Superficie: Manta de borracha ou material similar na cor preta (fosca).

e Sinalizacao: Linha de trajetéria na cor branca com 20mm de largura.

« Elementos de Pista: O trajeto poderd conter retas, curvas de raios variados,
cruzamentos e obstaculos simples (como pequenas irregularidades), garantindo-
se sempre a continuidade visual da linha branca.

« Dimensdes: O comprimento total e o layout detalhado serdo mantidos em sigilo
até o dia do evento, sendo informados apenas os parametros gerais previamente.
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5. ESPECIFICACOES DO ROBO

Autonomia: O rob6 deve ser 100% autdbnomo. Qualquer comunicacao externa
(telemetria, controle remoto ou cabos) durante a prova causara a desclassificacao
da bateria.

Dimensdes Maximas: 250mm (comprimento) x 250mm (largura) x 200mm
(altura). O rob6 sera medido em "posicao de repouso” antes da largada.
Sensoriamento: O método de deteccdo da linha é livre (sensores opticos,
cameras, etc.), desde que respeite a largura da faixa de 20mm.

Seguranca e Integridade: E proibido o uso de componentes que danifiquem a
pista (colas, garras metdlicas que risquem a manta) ou que emitam interferéncias
eletromagnéticas propositais.

6. BATERIAS E CRONOMETRAGEM

Cada equipe tera direito a trés (03) baterias.

A contagem de tempo inicia quando o rob6 cruza o sensor/linha de partida e
encerra ao cruzar a linha de chegada.

Tempo Oficial: Sera considerado apenas o melhor tempo individual entre as
trés tentativas.

Falha de Percurso: Caso o robd se perca ou ndo complete o trajeto, sera
atribuido o "Tempo Limite" da prova (60 ou 120 segundos, a definir pela
organizacao).

7. RESTRICOES E PENALIDADES

Intervencdo: Nao é permitida qualquer manutencéo fisica, troca de baterias ou
ajuste de cddigo apés o inicio de uma bateria. Ajustes sdo permitidos apenas nos
intervalos entre as baterias.

Abandono de Faixa: O rob6 é considerado fora da prova se perder o contato
total com a linha branca por mais de 3 segundos ou se sair completamente da
area da pista preta.

Largada: O acionamento do robd deve ser feito por um Unico botdo ou sensor,
sem empurrfes manuais.

8. CRITERIOS DE DESEMPATE

Em caso de igualdade no melhor tempo, os critérios para desempate serao:

1. Menor tempo na segunda melhor bateria.
2. Menor numero de tentativas invalidas (falhas).
3. Compacidade: Menor volume total do robd (C x L x A).

9. PREMIACAO E CATEGORIAS

Campeéo de Pista: Menor tempo cronometrado.
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TIDADES BENEFICENTES
o SOCIAL NA AREA DE EDUCACAD

o Destaque em Design e Engenharia: Avaliagdo estética, organizagdo da fiagdo e
robustez estrutural.

e Inovacdo e Gestdo: Equipe que melhor documentar o processo de
desenvolvimento ou apresentar solugdes criativas de baixo custo.

10. DISPOSICOES GERAIS

e A organizacao reserva-se o direito de desclassificar condutas antidesportivas ou
projetos que oferegcam risco aos presentes.

o« Casos omissos serdo resolvidos pela comissdo organizadora no ato da
competicao.

e« O uso de materiais de apoio e ferramentas para ajustes nos boxes € livre e
incentivado.
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RoboCore® — Regras seguidor de linha

Introdugao

e Nome da Modalidade: Seguidor de Linha

e Numero de Robbs por Partida: Um

e Duracéo da Partida: 3 minutos

e Classes Disponiveis: Pro e Junior

e Dimensdes maximas dos Robés: 250x250x200mm

e Especificagdes do Circuito: Verificar item 3: “O Percurso”
e Especificagdes de Controle: Auténomo

ATENCAO: Cada robé podera participar apenas de uma Unica categoria durante o evento, por exemplo: um
robd inscrito na categoria de combate ndo podera participar na categoria do hockey e vice-versa.

Especificagoes dos Participantes

2.1

2.2

23

24

2.5

A modalidade Junior é Unica e exclusivamente destinada aos alunos do Ensino Fundamental e Médio
com idade inferior a 18 anos;

Qualquer outro participante que ndo se enquadre nas condi¢des estabelecidas no item 2.1 devera ser
inscrito na categoria Pro;

Todos os participantes da categoria Junior deverdo apresentar uma autorizagcdo de seus pais ou
responsaveis permitindo a participagdo no evento;

Nao existe uma quantidade maxima de integrantes por equipe;
Na categoria Junior, é permitida a participagdo de um orientador com idade superior a 18 anos,

responsavel pela equipe, porém qualquer interferéncia do orientador na construgdo ou programagao
identificada pela organizagao da competi¢ao resultara na eliminagao da equipe.

Especificacoes dos Robos

3.1 Os robbés devem ser totalmente autbnomos e com todos os componentes embarcados. Nao pode ser
controlado externamente por fio ou por radio, com exegao para ser iniciado.

3.2 Nenhuma adigdo, remogéao ou alteragdo de hardware ou software poderao ser feitas durante a tomada
de tempo. Porém pequenos reparos serao permitidos.

3.3 O Rob6 ndo pode exceder 250mm de comprimento, 250mm de largura e 200mm de altura, nao
podendo alterar suas dimensodes durante a partida.

34 O Robd6 nao podera possuir nenhum tipo de mecanismo de sucgao para aumentar a forga normal em
relagéo ao solo.

O Percurso

4.1 A superficie da pista sera preta, feita com uma ou mais placas de MDF revestidas com manta de
borracha preta, portanto eventuais emendas de placas serdo necessarias para compor toda a area do
percurso, para tal possiveis desniveis poderdo ocorrer, a organizacéo tentara minimiza-los da melhor
maneira possivel adicionando fita preta em todas as emendas. De qualquer forma os robds devem ser
capazes de superar tais desniveis (£ 1Tmm).

4.2 O percurso sera indicado por uma linha branca de 19+1mm de largura. O comprimento total da linha
sera no maximo 60m.

4.3 A linha consistira em combinagdes de retas e arcos. A linha podera cruzar sobre ela mesmo.

44 Quando houver um crusamento, o angulo de intersecc¢éo das linhas sera de 90+5° (vide figura 1). As

partes das linhas 250mm antes e 250mm depois do crusamento serao retas.
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RoboCore® — Regras seguidor de linha
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Figura 1
A area a qual se extende entre o ponto de partida e o ponto de chegada, considerando 200mm a direta

4.5
da linha e 200mm a esquerda da linha é denomindada "area de partida-chegada" (vide figura 2).
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Figura 2
4.6 A linha de partida e a linha de chegada serao localizadas em uma reta do percurso. A linha de chegada
sera localizada a um metro para traz da linha de partida. Havera marcagdes no lado direito da linha (em
relagao ao sentido do percurso), indicando o ponto de partida e o ponto de chegada (vide figuras 2 e 3).
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Figura 3
4.7 A linha 250mm antes e 250mm depois da "area de partida-chegada" sera reta.
4.8 O raio dos arcos sera de pelo menos 100mm.(vide figura 4).
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Figura 4
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RoboCore® — Regras seguidor de linha

4.9 Havera uma marcagéo no lado esquerdo da linha (em relagéo ao sentido do percurso) no ponto em que
houver alteragéo da curvatura (vide figura 4).

4.10 O circuito sera totalmente plano. Porém podera ser incluido inclinagdes de até no maximo 5°.

4.11 As cores da linha e da pista estao sujeitas a possiveis variagbes, dependendo do fornecedor dos
materiais utilizados na confecgdo dos mesmos, porém existe um grande contraste entre o branco da
faixa e o preto da pista.

A Partida

5.1 Definigao: Seguidor de linha é uma competicdo na qual robds autdbnomos devem seguir um trajeto
determinado por uma linha. Vence o robd que finalizar o trajeto em menor tempo.

5.2 O robd devera percorer o circuito tomando como referéncia a linha branca. O corpo do robd devera
sempre ficar sobre a linha. Caso o robd saia completamente de cima da linha branca, sera considerado
que o robd saiu do percurso e invalidada a volta.

53 Para cada robd sera concedido 3 tentativas, consecutivas, de 3 minutos cada, por dia de competi¢ao.

54 O robd devera iniciar na marcagao de partida e percorrer o circuito na diregédo correta dentro do prazo
estipulado de 3 minutos.

5.5 O robd devera automaticamente parar dentro da "area de partida-chegada" e permanecer parado pelo
menos 10 segundos apos completar uma volta.

5.6 Sera considerado o menor tempo entre todas as tentativas.

5.7 O tempo da volta sera medido entre o instante de tempo em que o sensor na linha de partida do circuito
detectar o robd e o instante de tempo em que o sensor da linha de chegada do circuito detectar o
mesmo robd. Entretando o tempo nao sera considerado enquanto o robé ndo passar completamente
pela linha de chegada.

5.8 Uma volta sera considerada valida quando o robd terminar o percurso e permanecer pelo menos 10
segundos parado na "area de partida-chegada" e sera cancelada quando o robd sair do percurso.

5.9 O operador nao poderar fazer alteragédo de software entre duas tomadas de tempo de um mesmo dia.

5.10  Apos iniciada a partida, ndo sera permitido encostar no robd sem a autorizagao do juiz.

5.11 A luz ambiente sera normal a luz comumente utilizada em ambientes fechados. N&o serédo aceitos
pedidos para alteragao da luz ambiente.

512 O juiz podera solicitar informagbes sobre o robd se julgar necessario. O Juiz tem o poder de

desclassificar um rob6 e/ou tomar qualquer decisdo que ache pertinente durante a competicao.
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